
第 1 页 / 共 2 页

广州发那科闭环伺服马达维修

发布日期: 2025-09-22

伺服马达的大操纵方法：1、位置操纵：位置操纵方式通常是根据外界键入的单脉冲的頻率来
明确旋转速率的尺寸，根据单脉冲的数量来明确旋转的视角，也一些伺服马达能够根据通信方法
立即对速率和偏移开展赋值。因为部位方式能够对速率和部位常有很严苛的操纵，因此通常运用
于定位设备。主要用途如数控车床、印刷设备这些。2、速率模式。根据模拟量输入的键入或单脉
冲的頻率能够开展旋转速率的操纵，在有上台操纵设备的外环PID操纵时速率方式还可以开展精确
定位，但须把电动机的部位数据信号或立即负荷的部位数据信号给上台意见反馈以做与运算用。
部位方式也适用立即负荷外环检验部位数据信号，这时的电动机轴web端伺服马达只检验电机额
定功率，部位数据信号就由立即的终负荷web端检验设备来出示了，那样的优势取决于能够降低
正中间传动系统全过程中的偏差，提升了全部系统软件的精度等级。伺服马达在使用过程当中，
用户们特别需要注意的就是日常的养护。广州发那科闭环伺服马达维修

伺服马达知识：1、速度反馈滤波因子。设定速度反馈低通滤波器特性。数值越大，截止频率
越低，电机产生的噪音越小。如果负载惯量很大，可以适当减小设定值。数值太大，造成响应变
慢，可能会引起振荡。数值越小，截止频率越高，速度反馈响应越快。如果需要较高的速度响应，
可以适当减小设定值。2、至大输出转矩设置。设置伺服马达的内部转矩限制值。设置值是额定转
矩的百分比，任何时候，这个限制都有效定位完成范围设定位置控制方式下定位完成脉冲范围。
本参数提供了位置控制方式下驱动器判断是否完成定位的依据，当位置偏差计数器内的剩余脉冲
数小于或等于本参数设定值时，驱动器认为定位已完成，到位开关信号为ON，否则为OFF。广州发
那科闭环伺服马达维修伺服马达维修存在负载测试的难题，试机是一个技术看点。

伺服马达是指在伺服系统中控制机械元件运转的发动机，是一种补助马达间接变速装置。使
用过程中还存在着一些缺点是安装不方便固定，使工作人员的劳动强度增加。因此设计一种便于
固定的伺服马达安装机构，通过把手的转动，在轴承和第二套筒的作用下，把手的转动带动螺纹
杆一起转动，滑板的表面与螺纹杆螺纹连接，滑板与固定杆套接，螺纹杆的转动带动滑板的左右
移动，由于滑板通过连接杆与夹板固定连接，滑板的左右移动带动夹板一起左右移动，从而使夹
板能够夹住伺服马达，从而达到固定伺服马达。

伺服马达发热原因有哪些？1、伺服马达电机转子中间磁密不大，非常容易造成定、电机转子
中间碰撞:先在、发电机组出租中，磁密通常为0.2mm～1.5mm。磁密大时，规定励磁电流大，进
而危害电动机的功率因素;磁密很小，电机转子有将会产生磨擦或撞击。2、伺服马达的异常震动
或噪声非常容易造成电动机的发热:这种情况归属于伺服马达自身造成的震动，大部分是因为动平
衡不太好，及其滚动轴承欠佳、传动轴弯折，轴承端盖、电动机轴、电机转子不一样枢轴，标准
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件松脱或电动机安裝路基高低不平、安裝不及时导致的，也将会是机械设备端传送回来，应对于
详细情况去除。伺服马达在生活中随处可见，大多用来控制电机的动力。

伺服马达检修的一般程序如下：1、故障的查找。对照变频器电路原理图和印制电路板布线图，在
分析变频器工作原理并在维修思路中形成可疑的故障点后，即应在印制电路板上找到其相应的位
置，运用检测仪表进行在路或不在路测试，将所测数据与正常数据进行比较，进而分析并逐渐缩
小故障范围，极后找出故障点。2、故障的排除。找到故障点后，应根据失效元器件或其他异常情
况的特点采取合理的维修措施。例如，对于脱焊或虚焊，可重新焊好。对于元器件失效，则应更
换合格的同型号规格的元器件。对于短路性故障，则应找出短路原因后对症排除。3、还原调试。
更换元器件后要对变频器进行多方面或局部调试，因为即使替换的元器件型号相同，也会因工作
条件或某些参数不完全相同导致性能上的差异，有些元器件本身则必须进行调整。如果大致符合
原参数，即可通电进行调试，若变频器工作多方面恢复正常，则说明故障已排除。否则应重新调
试，直至变频器完全恢复正常为止。伺服马达是自动控制装置中被用作执行元件的微特电机，其
功能是将电信号转换成转轴的角位移或角速度。广州发那科闭环伺服马达维修

伺服马达内部各种信号，如电流、角度、偏心度等，通过一根电缆连接于伺服马达。广州发
那科闭环伺服马达维修

伺服马达的工作原理之位置控制器：位置控制器的输入量为脉冲偏差量，输出量转换为速度
给定量，因此在进行位置控制器，当前位置不等于设置位置时，就产生位置偏差量，进行电机转
速的调节，当设置位置和当前位置一致时，电机转速为零，即停止。脉冲偏差量由两种因素产生，
一是上位机发出指令脉冲给伺服马达，编码器反馈脉冲存在延时滞后，产生脉冲偏差量，另一部
分是由于处于产生好的，当电机因负载变化，电机转轴产生相对位移，造成位置偏差量，这些都
由编码器检测出来，反馈给伺服马达。广州发那科闭环伺服马达维修


